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L’invention a pour objet une broche de machine-
outil, notamment une broche entrainée en rotation sur un
tour, une fraiseuse, une rectifieuse, une perceuse, etc.

Cette broche comporte un corps cylindrique conte-
nant la pince, un tube de serrage relié par vissage ala
queue tubulaire de cette pince, un dispositif de blocage a
chiens coaxial au tube de serrage et commandé par un
manchon coulissant sur ledit corps pour le blocage de la
piéce A usiner dans la pince en exercant une traction sur
le tube de serrage, une tige de butée étant logée a linté-
rieur du tube de serrage pour servir d’appui & Iextrémité
arriére de la picce.

Habituellement, dans les broches des machines-outils
connues, cette tige de butée est solidaire du tube, ot
par conséquent en fin de serrage, lorsqu’on exerce sur le
tube la traction qui provoque son léger recul axial, la
tige de butée subit également ce léger reoul. Il en résulte
un manque de précision dans le positionnement de la
piéce et, dans de nombreux cas, ce défaut peut étre gé-
nant.

La présente invention a pour but d’obvier & cet in-
convénient.

La broche selon linvention est caractérisée par le
fait que la tige de butée axiale est solidaire axialement
du corps de la broche par Pintermédiaire d’une picce en
forme de cuvette, montée rotativement sur la surface
cylindrique de Pextrémité arriére du corps de la broche
et présentant un alésage central traversé par la tige de
butée, cette cuvette étant munie de moyens pour bloquer
la tige dans la position de travail choisie et d’éléments la
solidarisant en rotation avec le tube de serrage.

Le dessin annexé représente une coupe axiale d’'une
broche suivant 'invention.

Suivant le mode de réalisation représenté, la broche
comprend un corps cylindrique 1, 7 pourvu & sa partie
avant d’un cone femelle 2 dans lequel est montée une
pince 3 comprenant par exemple trois mors, cette pince
représentant un cone méle 4, de méme angle que le cone
2, de telle sorte que le déplacement axial de la pince,
dans le sens de la fléche F1, a pour effet un serrage de
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cette pince sur I'élément E 2 maintenir, qui peut étre une
piéce & travailler ou un outil. La pince qui peut donc
coulisser longitudinalement dans la broche est empéchée
de tourner par rapport a celle-ci par un clavetage ou des
canelures 2a.

La queue 3a de cette pince est filetée et sur cette
partie filetée est vissée Iextrémité taraudée Sa d’un tube
de tirage 5 coaxial 2 la broche; I'extrémité arriére de ce
tube se termine par une collerette 6. Ce tube est logé
dans les deux parties 1 et 7du corps de la broche qui
sont solidaires I'une de l'autre. La partie 7 entoure la
partie arriére du tube 5 et se termine 2 l'arriére par une
cuvette 8 comprenant un fond 8a formé par une colle-
rette et une jupe cylindrique 8b.

La partie 7 comporte deux logements 9A, 9B en
forme de rainures rectilignes diamétralement opposées,
dans lesquelles sont logés respectivement deux chiens
10A, 10B en forme de leviers coudés dont la grande
branche 11 s%tend longitudinalement et autre branche
plus courte 12 s'étend radialement; la face avant du bras
12 vient s’appuyer en 13 sur le fond de la collerette 8a,
tandis que U'extrémité arriere du levier 11 vient s’ap-
puyer par son aréte 14 sur la face avant de la collerette
6. La face arriére du bras 12 est légérement inclinée par
rapport 2 la face avant de la collerette 8a de maniere a
permettre un pivotement de ces leviers coudés autour de
leurs arétes 14. '

L’extrémité avant de chaque bras 11 présente un
bossage 15 qui, lorsque ce levier est repoussé vers
Pavant par la collerette 6, vient saillir a Pextérieur de la
rainure 9A ou 9B.

Autour du corps 7 coulisse un manchon de
manoeuvre 16 comportant une gorge 16a permettant de
manoeuvrer ce manchon au moyen d’une fourchette
(non représentée). La surface intérieure de ce manchon
présente un alésage 17 dont le diametre croit de I'avant
vers Parridre de la maniére représentée au dessin. Ainsi,
dans la position représentée, le manchon maintient les
leviers 10A et 10B en position rabattue, chaque levier
prenant appui au point 13 sur le fond de la collerette 8a
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exerce en 14 sur la collerette 6 un effort dans le sens de
la fleche F2 qui tend 2 amener le tube 5 dans sa position
arri¢re représentée au dessin.

Par contre, si 'on déplace le manchon 16 vers
P'avant (fleche F3), les leviers 10A, 10B sont libérés et
aucun effort de traction n’est plus exercé sur le tube.

La position du tube 5 par rapport au corps 7 est
fixée au moyen d’un encliquetage formé d’alvéoles ou
trous 18 prévus dans la surface cylindrique intérieure de
la jupe 8b et au moins deux cliquets & ressort 19 et &
bille 20 logés dans des trous borgnes radiaux, ménagés
dans la collerette 6.

La construction décrite ci-dessus permet donc un
serrage de la pince par vissage de la queue filetée 3a de
la pince dans Pextrémité taraudée S5a du tube 5, le blo-
cage étant ensuite assuré par le dispositif de serrage
rapide constitué par les leviers 10A, 10B et le manchon
16.

A Tintérieur du tube 5 est disposé une tige de butée
21 axiale, destinée & servir d’appui 4 Pextrémité de 1'élé-
ment E. Dans les dispositifs connus, cette tige 21 est so-
lidaire du tube de tirage.

Cette tige de butée est solidaire d’une pidce 22 en
forme de cuvette, comportant un disque 22a et une jupe
22b filetée extéricurement. Le diamdtre intérieur de
cette jupe est adapté sans jeu appréciable au diamatre
extérieur et la jupe 8b et cette pidce 22 peut étre mainte-
nue en position sur le corps au moyen dune virole
taraudée 23.

La solidarisation de la tige 21 avec la pidce 22 peut
s’effectuer de toute fagon appropriée; comme représen-
tée au dessin 2 titre d’exemple, cette fixation peut s'ef-
fectuer au moyen d’une ou plusieurs vis pointeaux 28
vissées dans des trous radiaux taraudés du disque 22a,
vis que I'on serre aprés avoir réglé la position axiale de
travail de la tige 21. La piéce 22 comporte en outre des
moyens de la solidariser en rotation avec la collerette 6,
afin de permetire d’entrainer en rotation le tube 5 au
moyen de la picce 22, celle-ci étant de préférence molle-
tée sur sa périphérie cylindrique.

Ce dispositif d’entrainement consiste en trois gou-
jons 24 fixés symétriquement dans le disque 22a et
pénétrant dans des trous 25 percés dans la collerette 6.

On voit que, grice 4 la disposition décrite, la tige 21
est solidaire de la pigce 22, laquelle est en position lon-
gitudinale fixe par rapport au corps 7. En particulier,
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cette position demeure immuable lorsque le tube 5 subit
Peffort de traction vers l'arridre pour assurer le blocage
de la pince; le positionnement de Iélément E par rap-
port a la broche demeure donc absolument fixe au cours
du serrage de la pince.

La virole 23 peut servir d’organe de blocage de la
cuvette 22 sur la cuvette 8, un jeu étant dans ce cas
ménagé entre la tranche de la jupe 22b et la face interne
de la virole.

REVENDICATION

Broche de machine-outil & pince de serrage conique,
comportant un corps cylindrique (1, 7) contenant la
pince (3), un tube de serrage (5) relié par vissage a la
queue tubulaire de cette pince, un dispositif de blocage &
chiens (10) coaxial au tube de serrage et commandé par
un manchon (16) coulissant sur ledit corps pour le blo-
cage de la piece a usiner dans la pince en exercant une
traction sur le tube de serrage, une tige de butée étant
logée & I'intérieur du tube de serrage pour servir d’appui
a lextrémité arriére de la piéce, caractérisée par le fait
que la tige de butée axiale (21) est solidaire axialement
du corps de la broche par I'intermédiaire d*une pitce en
forme de cuvette (22), montée rotative sur la surface
cylindrique de P'extrémité arriére (8) du corps de la bro-
che et présentant un alésage central traversé par la tige
de butée, cette cuvette étant munie de moyens (28) pour
bloquer la tige dans la position de travail choisie et
d’éléments (24) la solidarisant en rotation avec le tube
de serrage.

SOUS-REVENDICATIONS

1. Broche selon la revendication, caractérisée par le
fait que ladite cuvette (22) est maintenue en place sur
Pextrémité arriére du corps de broche, également en
forme de cuvette (8) par une virole taraudée (23) se vis-
sant sur la jupe de la cuvette (22) et s’appuyant sur le
fond extérieur (8a) de Pextrémité en forme de cuvette.

2. Broche selon la sous-revendication 1, caractérisée
par le fait que la jupe (22b) de Ia cuvette (22) est plus
courte que la longueur extérieure de la jupe (8b) de I'ex-
trémité en forme de cuvette du corps de broche, afin que
le serrage a fond de la virole (23) bloque la cuvette (22)
en rotation avec ladite extrémité.

3. Broche selon la revendication, caractérisée par le
fait que le blocage de la tige de butée dans la cuvette est
assurée par des vis pointeaux radiales (28) logées dans
des alésages du fond de la cuvette.

Emile Linz
Mandataire: Fred Linz, St-Ursanne
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La présente invention concerne des perfection-
nements apportés aux embrayages, en particulier
aux embrayages pour tours.

Plus particuliérement, I'invention a pour objet,
a titre de produit industriel nouveau, un embrayage
limiteur de couple ou d’effort de construction trés
simple, trés bon marché et trés résistant.

Conformément 4 I’invention, on réalise la liaison
entre ’arbre menant, qui entraine en rotation au
moins un pignon ou roue denté, et ’arbre mené, qui
est entrainé en rotation par au moins un pignon ou
roue denté ayant avantageusement méme diamétre
primitif et méme nombre de dents que le pignon
précité, au moyen d’un pignon ou roue denté de
commande porté par un levier ou élément analogue
pouvant occuper deux positions, & savoir une pre-
miére position non opératoire dans laquelle le
pignon de commande n’est en prise avec aucun des
deux autres pignons précités et une position opé-
ratoire dans laquelle il est en prise avec ces deux
autres pignons,

Pour mieux faire comprendre 1’invention, on
va décrire maintenant plus en détail deux modes
de réalisation particuliers d’un embrayage selon
Pinvention, donnés a titre d’illustration et repré-
sentés sur le dessin schématique annexé sur lequel :

Les figures 1 et 2 représentent deux vues, suivant
deux plans perpendiculaires, d’un premier mode de
réalisation d’un embrayage selon I’invention et

Les figures 3 et 4 représentent deux vues, suivant
deux plans perpendiculaires, d’un deuxiéme mode
de réalisation d’un tel embrayage.

Dans un premier mode de réalisation, représenté
sur les figures 1 et 2, I’arbre mené 1 est exactement

dans le prolongement de 1’arbre menant 2. Chacun |

de ces deux arbres 1, 2 porte, claveté sur lui, un
_pignon ou roue denté, respectivement 3, 4, les
pignons 3 et 4 ayant méme diamétre primitif et
comportant un méme nombre de dents. L’organe
permettant la solidarisation et la désolidarisation

- -0 - 41546

des pignons 3 et 4 est constitué par un levier 5
comportant un axe 6 sur lequel est monté fou un
pignon 7 (ou bien le pignon 7 est claveté sur ’arbre 6
qui peut tourner fou dans un logement du levier 5),
ledit levier 5 pouvant occuper deux positions, 3
savolr

Une premiére position non opératoire (représentée
sur les fig. 1 et 2) dans laquelle le pignon 7 n’est pas
en prise avec les pignons 3 et 4; il en résulte alors
que le pignon 3 n’est pas entrainé par la rotation
du pignon 4, ce qui correspond au désembrayage;

Une position opératoire dans laquelle le pignon 7
engréne avec les pignons 3 et 4 qu'il solidarise par
conséquent ; donc dans cette position 1’arbre mené 1
est enirainé en rotation par 1’arbre menant 2 et
tourne en synchronisme avec celui-ci.

Pour permettre au levier 5, et par conséquent
au pignon 7, de demeurer dans les positions opé-
ratoire et non opératoire, on prévoit par exemple
deux trous coniques 8 et 9 dans le levier 5 et une
tige 10 terminée par une pointe conique qui peut
venir se loger dans les trous 8 ou 9, la tige 10 étant
maintenue enfoncée dans le trou qu’elle occupe
par des moyens (non représentés), par exemple
par un ressort taré. Pour faire passer le levier 5
d’une position & P’autre il suffit de déplacer de 1a
gauche vers la droite le levier 5 pour faire passer
la tige 10 du trou 8 dans le trou 9 ou inversement.

Lorsque la tige 10 est maintenue dans le trou 9,
Pembrayage fonctionne et sert également de limiteur
de couple ou d’effort, car, lorsque celui-ci dépasse
une certaine valeur déterminée, le pignon 7 et le
levier 5 se déplacent de 1a droite versla gauche en
faisant passer la tige 10 du trou 9 dans le trou 8
contre 1action des moyens (non représentés) qui
maintiennent la tige 10 enfoncée dans le trou 9.
Avantageusement ces moyens sont tarés de maniére
& régler Peffort maximum transmis par 'embrayage.

Le mode de réalisation des figures 3 et 4 est ana-
logue & celui des figures 1 et 2, & part le fait que

Prix du fascicule: 1 NF
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I’arbre menant 2 porte, clavetés sur 1ui, deux pignons
4a et 46 (au lieu du seul pignon 4) et que P’arbre
mené 1 est entrainé en rotation & partir d’un pignon
3b (monté fou sur 'arbre 2 entre les pignons 4a
et 4b) qui engréne avec un pignon 3a claveté sur
Parbre 1. Les autres éléments communs aux deux
modes de réalisation portant les mémes nombres
de référence sur les différentes figures,

En position opératoire d’embrayage, la tige 10
est amenée dans le trou 9 et le pignon 7 solidarise
les pignons 4a et 45 du pignon 3b. Le mouvement
de rotation de I’arbre menant 2 est alors transmis
& T’arbre mené 1 par I'intermédiaire du jeu d’engre-
nages 3b, 3¢ qui permet un éventuel changement
des vitesses de rotation des arbres 1 et 2.

11 est bien entendu qu’on peut apporter aux modes
de réalisation décrits et représentés différentes
modifications a la portée de I’homme de P’art ou
remplacer certains éléments par des éléments équi-
valents sans sortir pour cela du domaine de {’inven-
tion.

RESUME

1. Embrayage, destiné particuli¢rement aux tours
et iransmeitant un mouvement de rotation entre
un arbre menant et un arbre mené, caractérisé
par le fait qu'il comprend au moins un premier
pignon enirainé en rotation par I’arbre menant, au
moins un deuxiéme pignon dont la mise en rotation
eniraine celle de I’arbre mené. Ces pignons ayant
avantageusement méme diamétre primitif et méme

—9

nombre de denis, un troisiéme pignon de commande
adapté pour pouveir engrener avec lesdits premier
et deuxiéme- pignons et des moyens pour faire
occuper audit troisiéme pignon de commande une
position non opératoire dans laquelle il est éloigné
des premier et deuxidme pignons et une position
opératoire dans laquelle il engréne avec lesdits
premier et deuxiéme pignons.

2. Cet embrayage peut comporter en outre des
moyens pour. maintenir le troisiéme pignon en
position opératoire tant que Deffort exercé par
Parbre menant ne dépasse pas une valeur déterminée.

3. Les arbres menant et mené se trouvent dans
le prolongement 'un de auire et ils sont solidaires
chacun d’un pignon denté, tandis que le troisiéme
pignon est monté fou sur un axe porté par un levier
pouvant occuper deux positions.

4. Les arbres menant et mené sont disposés

-parallélement enire eux, 1’arbre menant étant soli-

daire de deux pignons dentés entre lesquels est
monté fou un pignon de méme diaméire primitif et
méme nombre de dents qu’eux, ce dernier pignon
engrenant avec un pignon supplémentaire solidaire
de I’arbre mené, tandis que le pignon de commande
est monté fou sur un axe porté par un levier pouvant
occuper deux positions.

5. Tour, en particulier de faible puissance, doté
d’un embrayage du type précité.

Société dite : ETABLISSEMENTS HAULIN
Par procuration :

Genevieve DorTeau

Pour Ia vente des fascicules, s'adresser & I'ImprmMERIE NatioNaLE, 27, rue de la Convention, Paris (15°).
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La présente invention concerne les machines-outils et se
rapporte plus particuli&rement aux ﬁachines équipées d'un dispo-
sitif de copiage.

Envrégle générale, de telles machines comportent un premier
chariot ou tr&inard pouvant se déplacer par rapport au banc de la
machine suivant une premiére direction ou direction 1ongi§udinale
et un deuxidme chariot qui porte l'outil et qui peut se déplacer
transversalement par rapport au premier. Les déplacements de ces
chariots peuvent é&tre provoqués respectivement par deux vérins,
l'un longitudinal, l'autre transversal, le vérin transversal
étant commandé par un ensemble gabarit-palveur de tout type
convenable tandis que l'avance du trainard est en général cons-
tante et peut &tre réglée 3 une valeur déterminée. Le mouvement
de l'outil résulte donc finalement de la composition de ces deux
mouvements orthogonaux et un déplacement brusque du chariot
transversal, d0 3 une discontinuité dans le profil du gabarit,
entraine une variation également brusque de 1l'avance effective
de l'outil et de sa vitesse linéaire par rapport 3 1l'ouvrage.
Ceci risque de provoquer un endommagement et mé&me une rupture
de l'outil et fait que 1'état de surface de l'ouvrage et la pré-
cision de l'usinage ne sont pas satisfaisants.

Pour remédier a cet inconvénient, on a proposé diverses
solutions dont 1l'une des plus efficaces consiste 3 placer, sur le
trajet de retour du fluide d'actionnement du vérin de déplacement

=

du trainard, un dispositif obturateur 3 ouverture variable, dont

-~

1'ouverture et la fermeture sont asservies & une pression de

fluide l1iée au déplacement du deuxiéme chariot.

Bien que donnant d'excellents résultats, cette solution ne
permet pas toujours d'assurer_é l1'outil une vitesse linéaire
constante, en particulier lorsque le profil de la piéce & copier
présente ﬁes parties en creux telles que gorges ou analogues.

L'invention vise donc 3 remédier 3 cet inconvénient.

Elle a donc pour objet un dispositif de commande pour machine
a copier, comprenant un premier chariot susceptible de se dépla-
cer suivant une premiére direction, un deuxi&me chariot pouvant
se déplacer par rapport au premier suivant une deuxiéme direc-
tion et deux vérins & fluide commandant respectivement les dépla-
cements des deux chariots, un dispositif obturateur & ouverture
variable &tant placé sur le trajet de retour du fluide d‘'action-

nement du premier vérin, l'ouverture et la fermeture de ce
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dispositif obturateur &tant asservies & une pression de fluide
liée au déplacement du deuxiéme chariot, caractérisé en ce que

le vérin d'actionnement du deuxidme chariot, comvortant deux
premiéres chambres situées de part et d'autre de son piston,
comprend &galement une troisidme chambre relide au dispositif
obturateur de maniédre 3 provoquer le freinage du premier chariot,
quel que soit le sens de déplacement du deuxidme chariot. )

Cet agencement permet d'usiner des piéces gui présentent un
profil quelconque, tout en conservant 3 1'outil une vitesse 1i-
néaire constante.

D'autres caractéristiques de 1'invention apparaitront au
cours de la description qui va suivre.

Au dessin annexé, donné uniquement 3 titre d'exenmple :

la Fig. unique est une représentation schématique du dispositif
suivant l'invention.

L'invention va &tre décrite comme &tant appliquée 3 un tour
d copier, mais il est clair qu'elle pourrait &tre également uti-
lisée sur des fraiseuses ou toutes autres machines-outils effec-
tuant des opérations de copiage.

Le tour représenté schématiquement i la Fig. unique comprend
un banc 1 portant des glissiéres 2 sur lesquelles peut se déplacer
un premier chariot ou trainard 3. Le banc 1 porte également une
poupée fixe 4 munie d'un porte-ouvrage 5 dans lequel est montée
une ébauche 6. Un chariot 7 portant un outil 8 peut coulisser
transversalement par rapport au trainard 3, sur des glissiéres
qui ne sont pas visibles sur le dessin. Les directions de dépla-
cement des chariots 3 et 7 sont désignées respectivement par les
fléches F1,F'l, pour le chariot 3 3 déplacement longitudinal,
et F2,F'2, pour le chariot porte~outil 7 3 déplacement trans-
versal.

Dans le mode de réalisation représenté, l'axe du chariot
transversal 7 est perpendiculaire 3 celui du trainard 3, mais il
peut @tre avantageux d'incliner le chariot 7 de mani&re que son
axe soit confondu avec 1la ligne L par exemple.

Une traverse 9 fixée au banc 1 porte un gabarit 10 dont le
profil correspond 3 la forme de 1la piéce d usiner. Le long de
ce gabarit, se déplace un palpeur 11 qui fait partie d'un méca-
nisme de copiage 12.

Le dispositif de commande proprement dit comprend un premier
vérin 13, dont le cylindre 13a est fixé& sur le banc de la machine
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et dont la tige de piston\13b est solidaire du trainard 3. Ce

vérin comporte deux chambres 13 et 139, 11 est aliments en

flujde hydraulique de commande 3 partir d'un réservoir 14 et
d'une pompe: 15, par l'intermédiaire de conduites cl, c2, c3, c4,
et d'un distributeur D1 & dquatre voies, d'un type classique. Sur
la conduite. c4, est interposé un clapet anti-retour 16.

Les déplacements du chariot porte-outil 7 sont commandés par
un vérin 17 comprenant un corps 172 solidaire du chariot porte-
outil et une tige de piston 17b solidaire du trainard.

Le cylindre du vérin 17 est constitué par un .alésage étagé
dans lequel est monté un piston 18 formé d'une partie 182 de
grand diamétre et d'une partie 18b de petit diamétre.

Le vérin comporte donc deux chambres 19a,19b situées de
part et d'autre de la partie 182 du piston 18 et une troisiéme
chambre 19 située 3 1'extrémité de la partie 18° de petit diamé-
tre du piston 18 solidaire de la tige 17°.

Le vérin 17 est relié au dispositif d'alimentation en
fluide sous pression par des conduites €5, c6, c7, c8, et par

un distributeur 3 trois voies D2, par exemple un palpeur 3 double

. assise, la position de l'obturateur de celui-ci &tant commandée

par le mécanisme de copiage 12.

Une conduite c9 relie en outre directement la chambre 19°

du vérin 17 & la conduite c5, en aval du distributeur D2.
Le dispositif est complété par un ensemble régulateur R qui
comprend un corps 20 dans lequel sont mé&nagés un alésage 21 et '

trois passages d'entrée ou de sortie 22,23,24. A 1'une des extré-

~mités de l'alésage 21, est montée une vis pointeau 25, dont 1'ex-

trémité libre 252 obture plus ou moins le passage 23. Dans
l'alésage 21, est regu 3 coulissement un piston 26 percé d'un
passage 262 qui tend & &tre amené en coincidence avec le passage
22, sous l'action d'un ressort de compression 27.

Le passage 22 est relié par une conduite cl0 3 la conduite
c4, tandis que le passage 23 est relié par une conduite cll &
cette méme conduite c4 de l'autre cSté du clapet anti-retour 16.

Le fonctionnement du dispoéitif gui vient d'étre décrit
est le suivant.

On suppose tout d'abord que le palpeur 11 se trouve en
contact avec la partie 102 du gabarit 10.

Le distributeur Dl est placé, d'une fagon connue, dans une

position telle que du fluide hydraulique est envoyé par la conduite ‘
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€3 dans la chambre 13? du vérin 13, déplagant ainsi la tige de
piston 13b et le trainard 3 dans le sens de la fl&che Fl. Le

fluide chassé de la chambre 13d par le piston du vérin ne peut

revenir au distributeur D1 par la conduite c4 du fait de la pré-
sence du clapet anti-retour 16 et doit, par conséquent, emprunter
la conduite ¢10, traverser 1'étrangleur constitué par le passage
22 et le passage 263, puis traverser 1'é&trangleur constitué par
le passage 23 et la vis pointeau 25 avant d'emprunter la con-
duite cl1 pour retourner au distributeur Di.

Lorsque le palpeur 11 est en contact avec la portion 102 du
gabarit, le passage 262 se trouvant en coincidence avec le pas-
sage 22, seul l'&trangleur constitué par 1'extrémité 252 de 1la
vis pointeau 25 freine le débit de retour du vérin 13 et déter-
mine par conséquent la vitesse d'avance du trainard. Le ressort
27 a pour effet de maintenir dans la chambre 22 une pression
constante en fermant plus ou moins le passage 22.

Lorsque le palpeur 11 entre en contact avec un épaulement
10b du gabarit 10, ceci provoque un déplacement de 1l'obturateur
du distributeur D2 dans un sens qui tend 3 faire admettre du
fluide hydraulique dans la chambre 19b du vérin, provoquant ainsi
un déplacement du chariot 7 en direction de la fléche F2 et une
aspiration de fluide hydraulique dans la chambre 19€ du vérin
par la conduite c8.

Le fluide hydraulique chassé de la chambre 192 est envoyé
dans la chambre délimitée dans l‘alééage 21 par le piston 26 et
repousse celui-ci 3 l'encontre de lt'action du ressort 27, provo-
quant 1l'é&tranglement du passage 22. Le débit dans la conduite c8
est égal 3 la différence entre le volume de fluide chassé de la
chambre 192 et celui du fluide aspiré dans la chambre 19°. Dans
le cas d'une discontinuit& brusque telle que celle constituée
par 1l'é&paulement 10b, le déplacement du piston 26 est tel que
le passage 21 est entidrement obturé&, de sorte que la tige de
piston 13b du vérin 13 est bloquée.

Lorsque le palpeur 11 se trouve dans la région 10° du gabarit,
la surpression dans la chambre du régulateur R disparait et le d&-
placement du trainard 3 n'est plus freiné que par 1'étrangleur 23,
252,

Lorsque le palpeur 11 parvient au raccordement de la portion
10 et de la rampe 10d du gabarit, il se produit un phénoméne ana-
logue 3 celui expliqué précédemment pour 1'épaulement 10b, mais



10

15

20

25

30

35

40

Te 7257785

proagressif au lieu d'étre brusque, de sorte que le déplaéement du
piston 26 provoque une obturation partielle du passage 21 et les
déplacements du trainard ne sont plus blogués mais simplement
freinés pour tenir compte du déplacement transversal du chariot 7.

Lorsque le palpeur atteint la région de la rampe 16 ge pente
opposée a celle de la rampe 10d, 1'obturateur du distributeur D2/
est déplacé dans un sens qui permet l'admission du fluide hydrau-
lique dans la chambre 192, Dans la chambre 19b, directement reliée
a la conduite c5 par la conduite c¢9, régne une pression constante.

Le fluide admis dans la chambre 192 provoque le déplaéement
du cylindre du vérin 17 dans le sens‘de la fléche F'2, ce gqui chas-
se le fluide de la chambre 19° par les conduits c8 et c6 vers le
régulateur R. La pression, dans l'alésage 21 de celui-ci, aug-
mente et entraine une obturation partielle du passage 22 par
le piston 26 & 1l'encontre de l'action du ressort 27, de sorte
que l'avance du trainard 3 se trouve freinée.

On remarquera que, dans ce cas, le freinage du chariot 7
est assuré par le débit de la chambre 19°% seule.

Lorsque le palpeur 11 parvient au raccordement de la rampe
10% avec la rampe 10f, le dispositif fonctionne comme décrit
précédemment pour la rampe IOd.

Lorsque le palpeur 11 parvient dans la région 109 au gabarit,
le chariot 7 est déplacé dans le sens de la fléche F2 et 1l'outil
est dégagé de'l‘ouvrage. Simultanément, le déplacement de la tige
du vérin 13b est interrompu, juste avant que se produise 1l'in-
version au distributeur D1. Lorsaue cette inversion est effectuée,
du fluide hydraulique est envoyé& par la conduite c4 dans la
chambre 13d du vérin 13, de facon 3 ramener le trainard 3 3 sa
position de départ. .

La présence dans la conduite cl du clapet anti-retour 28, qui
permet 1'écoulement du fluide du conduit ¢5 vers le distributeur Dy
et empéche 1'écoulement en sens inverse, provogue a ce moment le
blocage du chariot 7 dané la position dégagée de 1l'outil 8
pendant le retour du trainard 3.

On voit donc, d'aprés la description qui'précéde, que, grace
a la présence de la chambre 19° supplémentaire du vérin 17 d'ac-
tionnement du chariot transversal 7, les déplacements du trainard
3 sont asservis aux deux sens de déplacement du chariot transver-
sal 7, la vitesse linéaire de 1l'outil par rapport i 1'ouvrage, qui
résulte de la combinaison de ces deux mouvements, é&tant ainsi

maintenue 3 peu prés constante.




10

15

20

25

30

1277785

- REVENDICATIONS -

-

1. Dispositif de commande pour machine & copier, comprenant
un premier chariot susceptible de se déplacer suivant une premiére
direction, un deuxidme chariot pouvant se déplacer par rapport au
premier suivant une deuxiéme direction et deux vérins & fluide
commandant respedtivement les déplacements des deux chariots, un
dispositif obturateur & ouverture variable étant placé sur le
trajet de retour du fluide d'actionnement du preﬁier vérin, 1l'ou-
verture et la fermeture de ce dispositif cbturateur étant asser- -
vies 3 une pression de fluide 1iée au déplacement du deuxiéme
chariot, caractérisé en ce que le vérin (17) d'actionnement du
deuxiéme charict (7) ,comportant deux premiéres chambres (19a,19b)
situdes de part et d'autre de son piston, comprend &galement une
troisiéme chambre (190) reliée au dispositif obturateur (R) de
maniére 3 provoquer le freinage du premier chariot (3), gquel que
soit le sens de déplacement'du deuxiéme chariot (7).

2. Dispositif suivant la revendication 1, caractérisé en ce
que les deux premiéres chambres du vérin (17) d'actionnement du
deuxiéme chariot (7) sont reliées au disposifif obturateur (R) a
ouverture variable et 3 une source de fluide hydraulique (14,15)
par l'intermédiaire d'un distributeur 3 trois voies (D2) actionné
par un mécanisme de copiage (12), tandis que la troisiéme chambre

-~

(19%) dudit vérin est connectée directement 3 1l'obturateur (R) en
aval du distributeur & trois voies.

3. Dispositif suivant 1'une quelconque des revendications 1
et 2, caractéris& en ce que le distributeur (D2) & trois voies
et son mécanisme de copiage (12) associé sont constitués par un
palpeur 3 double assise.

4. Dispositif suivant 1l'une quelcongue des revendications 1
a 3, caractérisé en ce que 1l'une des chambres (19%) @u vérin (17)
d'actionnement du deuxiéme chariot (7) est en outre directement

connectée 3 la source de fluide hydraulique (14,15).
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SYSTEME A RETOMBER DANS LE PAS, APRES AVOIR DEBRAYE L’ECROU DE VIS MERE EN MOUVEMENT

SUR UN TOUR A FILETER.

@ L’appareil comporte une vis-mére avec un écrou a bille
réVersible (1, 2). L’écrou (2), commande un train de pi-
gnons (8) et une série de disques (9, 10, 11) qui bloqués
par le doigt d'indexage télescopique (19), enclanche
avance du chariot porte-outils. Le levier de commande de
filetage (17) est maintenu enclenché par la téte de la tige
(27) qui, poussée par le ressort (29), s'ingére dans 'embre-
vement aménagé dans la coulisse (37). En fin de passe, le
plot (42) entrant en contact avec la butée (26), repousse la
tige (27) et libére celle-ci qui poussée par le ressort (28),
ramene lensemble du systeme d'indexage en arriére.
L’ensemble disques-écrou libéré tourne avec la vis-mére,
le chariot peut alors étre ramené en position de départ.
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retombée dans le pas, présentant une bonne fiabilite,
une facilité et rapidité dutilisation pour tous
les types de pas.ainsi g une possibilité d’adapta-—

tion sur les machines éxistantes.

L invention est décrite ci-aprés & 17aide d’un exemple

et de références aux dessins joints.dans lesguels:

La figure ! reprécsente une coupe longitudinale
montrant la cinématique de 17appareil a retomber

dans le pas aincsi gue la plague de séléction des pas
g

]
B
[y
~—
.

La figure 2 représente une wvue transversale avec une
coupe partielle montrant plus precisément le systeme

d indéxage =t la cinégmatique d accrochage de celui-ci.

ta figure 4 montre le levier de commande de passe en
position basse(débrayélposé sur la plague de séléction

des pas & fileter.

dans la cagelSipar 1 intermédiaire des roulements (6)
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-4

2t (7) entrainant le train de pignon (8) commandé

par l’engrenage taillé & 1 'éxtrémiteé de la bague (4).
Le train de pignons(8)entraine le pignon{(iZ)soclidaire
de la série de disques{(?),le pignoni{l3)solidaire de

disgques(idl),le pignonil4isolidaire de la

[oy
I
4
m
al
i
1Y
0.
m
5%

série de disquesill).L =nsemble disques—-pigncens tourne

librement sur 1 7axe{(Z20).ies disgquesi(?,10,11comportent

1

M

un certain nombre dencocnes:les sériss de disgues(9?)

L

sont calculées pour la retombe dans le pas des pas
anglais,sé&léctionés par le levier{!7 posé dans une des
enceches{(A B C D E F G)de la plague de séléction(4l),et
de leurs mutiplesjles enccches(H I J kisur la plaque de
séléction(4lliséléctione les pas IS0 =t,leurs sous-—
multiples.Le block(16) ,commandé par le levier(17)fiué
sur 17 axe(23)peut &tre amen® en face de chaqu’un des
disques et Btre indéxé par la bille(18)apra&s avoir été
positionné dans une des encoches de la plaque de
séléction(4l).Le piston{(21licoulisse librement dans le
block (14) et supporte le fourreau (20) danslequel 1°
indéxe teélescopique(l1?)glisse poussé par le ressort(24)
L7indexe(1?)est mis en contact avec les disques,en avan-—
cant le piston(21),pousseé par 17axe(35)fixeé sur 1 axe
(33) ,celui-ci étant actionné en rotation.en manoeuvrent
de bas en haut le levier (17).lLorseque le doigt d’index—
age(19)est poussé contre un des disques (9)/(10/(11),le
doigt d’indéxage 19 est enfoncé dans le fourreau (20,
le doigt d’indexage glisse alors sur la partie cylindri-
que du disque en rotation jusqu’a 1l arrivée d une an—

coche (15)et poussée dans celle-ci par le ressort (24),
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l
i

deteérminée c= qui provogue 1 avance du charict du tour-

La rotatiocn de 1'axe (33)entraine la clavetite (39)fixce

dans la came (23)qui glisse librement sur 1l axe{(23)et

par la came(23),fixé dans la tige (27)pcusse cellie—ci
vers l2 haut sortant sa htéte dans ! embravement amenage
dans ia coulisse(37).Ls ressori(29)désane la tige(27)
enclanche ia t&te de czelle-ci dane ] 'embrévement de ia
coulisse (27!et repouscse le plotisd).

L'ensemble, de la cage(S)des plagques (21,22,34)et de

la coulissei{37)est fixd sur le che.ri.czi:. du tours(235)
reprasenté schématigquement.

La figure(3)représente le systéme de désclanchement de
la cinématique de blockage de 17écrou de vis—-mére.La
butée(2&)réglable longitudinalement, est fixéde sur la
poupée du tours portant la broche sur lagquelle est
mantee la piléce & filter,et positionnée pour qu’en

fin passe le plot (42)but sur celle-ci.

Le plot(42)repousse la tige(27)dans 17axe de la coulis-
se(37),la tige (27)est poussée ver le bas par le res-—
sort (3&6)et raméne la cinématique d’indéxage en arriére
liberant 1’ensemble disque—écrou-de-vis—mere, stopanﬁ
l17avance du chariot du tours,pérmettant a 1’opérateur,
grace a la réveérsibilité de 1 ’écrou de vis-mére, de
reculer 1°ocutil & fileter =2t de ramener manuellement

le chariot du tours en pcsition de départ de passe de

filetage,sans arréter la broche du tours.
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Revendications

wn

1)Dispositif permettant de debraver 1'écyou de vis—mére

d4°un tour d’outillage =t de retomber dans le pas apres

avoir déplac? manuellement le chariot portant 17outil a

fileter,et sans aveoir & arr&ter la rotation de la piece

4 fileter caracteriseé en ce gu’il comporte une
comprenant une

cage {3}
wis—mére avec un @crou a billes
e par

{

{(1)(2),

-

za révérsibilité,
{4)sur laquelle

montg sur une bague

est taille un pignen qui entraine le
train de pignons (B)lequel commande les series de
pignons et

isques (9-12,

10-13, 11-14).

L
2) Dispositif selon la revendication 1

i5

caractérise
par une série d’encoches aménagees sur

la périphérie
de chacun des disques;ces encoches, ainsi que les

pignons qui entrainent les disques =ont calculés en

fonction de chague série de pas séléctionnes sur la
plague (41).
20

3)Dispositif selon les revendications 1 et 2 caracté-
risé par un doigt d’indéxage (19),qui lorsqu’il est

avancé dans une encoche (15) bloque 1°écrou de vis—

mére (2) dans une position prédétérminée, et déclanche
25

1?avance du chariot portant 1’outil de filetage, la
vis—-mére étant en rotation.

4) Dispositif selon la revendication 3 caracteériseé
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en ce que le doigt d’indaéxage (15) est téléscopique-

Ce qui permet & celui-ci, lorsgu’il 2st poussé contre

un des dis=gues, de =z’enfonger dans le Tourrsau {Z20)
lorsgue les encoches (153 n2 =@ crasentent pas en face

partie cylindrigue du disque en rotation jusgqu’a 17ar-

poussg dans

t alior

n
in

rivée dune =ncochs (13) =2t 1l e

-

lig—ci mpar le ressort {(24]

-
“

m

) Dispositif selon la revendication & caractérise

en ce que le levier (17}, gqui commande le piston (21)

dans lequel 2st monté le doigt dindexage (19} est

enclanché instantanément, par la t&te de la tige (27),
-

poussée par le ressort{(29)dans 1 ’embrévement aménagée

dans la coulisse (37) et ceci grice a la particularite

téléscopique du doigt d7indéxage (19).

4) Dispositif selon la revendication 1 caractérisé en
ce gue la tige (27) est repoussee dans 1 axe de 1la
coulisse (37), lorsque le plot (42) arrive en contact
avec la buteé(26)montée sur la poupé; fixe. La tige(27)
est alors repoussée par le ressort (28) et provoque le

retour du piston (21) et doigt d indexage(19) libérant

1’ é&crou (2).

7)Dispositif selon la revendication 6 caractérisé en
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ce que 17écrou (2) étant libéré se met & tourner

avec la vis—mére et grace & la revér=sibilité de celle-

ci, le chariot portant 17ocutil & fileter (25.) sur
iequel est fixé 1l ensemble du dispositif,.peut €tre

rameneé en pocition de départ de passe de Tiletage

zans avoir & arréter la rotation de la broche portant
la piéce & fileter.Une nouvelle passe de filetage

peut alors Ftre enclenchée.lLa retombée dans le pas

cbtenue en positionnant le levier(17).Les encoches

[=3
=

ot

n

des vis &

n

{1S)sont calculées en rapport avec le pa

fod
o

fileter.
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